Click to prove
you're human



https://nolagowojo.maxudijuz.com/662293238761901881461608799993849233681879?xazujasimapizizevaralarenonakidutupigififuwegezabosaxejokatixemewaji=bugadexizekevupupoxipudusabalefusinurebinemutexakexirabumoxexadogomagiwomejapabijesamuzivevusekiralabemonawijizenuzobonopamalamesezapusuzabosuwurowokijuxobubowaxosisotakakafukegoxarupulirolalisidovusis&utm_kwd=guidelines+on+how+to+read+the+bible&denexovamubemabikojafabofuxovuxabajirowisuf=kelogasanibopefovajidopepiberunodotovubipulitetufadijorodarojixevivovomodatiwimuzurusabenigupeguvizatesodopavevipetizuxaroxanekufarifofekusi































Please submit your E57 data file to be posted on this page to stan.coleby@gmail.com so that other implementations can help verify your implementation. This tool will extract the XML portion of an E57 file. >e57xmldump foo.e57 > foo.xml e57xmldump.exe 3.2MB This tool will validate an E57 file for compliance with the E2807 standard. >validate57
foo.eb57 validate57.exe 1.2MB BunnyDouble.e57 - XYZ - 726KB BunnyFloat.e57 - XYZ - 366KB BunnyInt32.e57 - XYZ - 366KB BunnyInt24.e57 - XYZ - 276KB BunnyInt21.e57 - XYZ - 243KB BunnyInt19.e57 - XYZ - 220KB BunnyData.pts 860KB These are test point cloud data that are stored using different data types. All E57 Readers need to be able to
import these and have the same percision of data. PumpACartesian.e57 (V2) - XYZ,INT,RGB - 5.3MB This is a list of points similar to the type of data found in a PTS file. PumpASpherical.e57 (V2) - RAE,INT,RGB - 5.2MB This is a list of points using spherical coordinates. PumpARowColumnIndex.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,STR - 6.2MB This is gridded
scan data organized with rows and columns similar to the type of data found in a PTX file. PumpARowColumnIndexNoInvalidPoints.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,STR - 2.6MB This is the same gridded scan data where invalid points were removed. (An invalid point occurs when the scanner has no return value). Because each point has its own row and
column index, the data becomes a sparse matrix of only valid points. PumpARowColumnIndex3ReturnIndex.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,RET,STR - 7.9MB This is a generated scan where every point has 2 multiple returns points offset by 20 cm each. The pump will be duplicated 3 times shifted by the 20 cm. PumpAGroupByLineRowColumnIndex.e57 (V1) -
XYZ,INT,RGB,STR,GRP - 6.2MB This has a GroupByLine list where each scan line (column) of data can be access individually. PumpAGroupByLineRowColumnIndexNolInvalidPoints.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,STR,GRP - 2.6MB PumpA.ptx 12MB This is a single structured scan stored as cartesian and spherical points. Data includes intensity and RGB
color. All E57 Readers need to be able to import these. Copyright 2008, Carnahan-Proctor and Cross, Inc. Pump.e57 (V3) - XYZ,INT,RGB,STR,MUL - 52.5MB This has multiple registered scans where the pose information is given on each scan. PumpNolInvalidPoints.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,STR,MUL - 22.1MB Pump.ptx 92MB This scene has 5 scans
with intensity and RGB data and has rotation and translation information. This was scanned using a Leica Scanstation in 06-18-2008. It was converted to E57 using LD3 Studio V5.1. Copyright 2008, Carnahan-Proctor and Cross, Inc. Sewer treatment plant pump room. PumpAVisualReferencelmage.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,STR,GRP,REF - 4.4MB This
has a single scan with Visual Reference jpeg of the Sewer treatment plant pump room image above. PumpARowColumnIndexWithExtensions.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,STR,GRP,EXT - 3.0MB This is a single scan that has some extra data encoded as an typical extension. This includes some extra data between the point data fields. All readers need to be
able to read this file and ignore the extension data. Station018.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,STR,SPH - 117MB Station018.jpg 36 MB This is a single scan taken with a Leica C10 scanner and Nodel Ninja Panoramic camera. The 271 MB ptx file and 36 MB jpg was reduced to an 117MB e57 file. Further zipping the e57 file only produced a 103MB zip file. It
was converted to E57 using LD3 Studio V5.1. Copyright 2010, McNiel Engineering. This street veiw is a 40M Pixel corrected undistorted 360 degree (8976 pixels) by 180 degree (4488 pixels) spherical image. gargage.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,STR,SPH - 548.3MB parking000.png 28MB This scene has a large 27M point 360 degree scan and a PNG
image using the spherical projection camera model. It was scanned using a new Faro Focus 3D scanner. Next release of FARO SCENE software will support E57. Copyright 2011, FARO Technologies Inc. Parking-lot-updated.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,STR,GRP,MUL,PIN,MIM - 267.3MB This scene has three 360 degree scans and multiple jpg images
using the pinhole projection camera model. It was scanned using a Leica ScanStation 2 and converted to E57 using Leica's Cyclone release. WARNING: There are no scan names given, the image names has a illegal file name character(:), and the camera orientation is Z forward and Y down. (E57 standard is Z backward and Y up). Copyright 2011,
Leica Geosystems Manitou.e57 (V4) - XYZ,INT,RGB,STR,GRP,MUL,SPH - 72MB ManitouNoInvalidPoints.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,STR,GRP,MUL,SPH - 21.2MB This scene has 5 scans and 5 jpg images using the spherical projection camera model. It was scanned using a Reigl Z420I scanner with an LD3 Texel Camera on top in July 2007. It was
converted to E57 using LD3 Studio V5.1. Copyright 2012, Calabi Yau Systems LLC. openpitmine.e57 (V4) - XYZ,INT,RGB,RET,MUL,PIN,MIM,RLMS - 553MB This scene has data from a couple of scanpositions together with images. The images have been used to color the scans. The data has been obtained by a Riegl V-Line series instrument. The E57
export has been created with a preliminary version of the RiScanPro exporter. Copyright 2011, Riegl LMS GmbH. Trimble StSulpice-Cloud-50mm.e57 (V1) - XYZ,INT,RGB,MUL - 144MB This scene was scanned in Paris using a Trimble TX8 for project Terra Mobilita. Color has been captured with a Nikon 7100 using a fish eye Sigma 10mm.
Colorization and export to e57 has been done using Trimble RealWorks 8.1. The project contains one multi-station file (5 scans down-sampled at 50mm going down from 650 M point to 8 M point) and two files containing gridded scans (down-sampled from ~120 M point to 2 M point each). Gridded files are stored as spherical coordinates and non-
gridded ones use XYZ. Copyright 2014, Trimble Navigation Limited. 16. Feature Table Use this table to look up the acronym use on this page. Acronym Feature XYZ Cartesian points RAE Spherical points INT Point intensity RGB Point color RET Multiple returns TIM Time stamps STR Structured point sets GRP Point groups MUL Multiple scans REF
Visual reference imagery PIN Pinhole imagery SPH Spherical imagery CYL Cylindrical imagery MIM Multiple images GEO Geodetic information EXT Extension information RLMS Extension E57 RIEGL 2011 NOR Extension E57 EXT Surface Normals DIST Extension E57 LEICA Camera Distortion CLASS Extension E57 LEICA Terrain Classification
TIME Extension E57 LEICA Time Bounds 17. Test Data License Permission is hereby granted, free of charge, to any person or organization obtaining a copy of the test data (the "Test Data") to use, reproduce, display, distribute, publish, and transmit the Test Data, and to copy and reformat this Test Data, and to permit third-parties to whom the Test
Data is furnished to do so, all subject to the following: The copyright notices of the Test Data must be included in all copies of the Test Data, unless such copies are solely in the binary file form. THE TEST DATA IS PROVIDED "AS IS", WITHOUT WARRANTY OF ANY KIND, EXPRESS OR IMPLIED, INCLUDING BUT NOT LIMITED TO THE
WARRANTIES OF MERCHANTABILITY, FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE, TITLE AND NON-INFRINGEMENT. IN NO EVENT SHALL THE COPYRIGHT HOLDERS OR ANYONE DISTRIBUTING THE TEST DATA BE LIABLE FOR ANY DAMAGES OR OTHER LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, TORT OR OTHERWISE, ARISING FROM, OUT
OF OR IN CONNECTION WITH THE TEST DATA OR THE USE OR OTHER DEALINGS IN THE TEST DATA. This site is Copyright 2010 E57.04 3D Imaging System File Format Committee, All Rights Reserved. Eine Datei mit der Erweiterung .e57 ist ein kompaktes, herstellerneutrales Dateiformat, das zum Speichern und Austauschen von
dreidimensionalen (3D) Bilddaten wie Punktwolken, Bildern und Metadaten verwendet wird. Solche Daten werden oft mit Systemen wie Laserscannern erstellt. Es wurde vom Data Interoperability Subcommittee des ATSM E57 Committee on 3D Imaging Systems entwickelt. E57 ist Open Source und speichert 3D-Punktdaten, ihre Attribute (wie Farbe
und Intensitt) und 2D-Bilder, wie sie vom 3D-Bildgebungssystem erfasst werden.Die E57-Dateiformatspezifikationen sind auf der ATSM-Website verfgbar und knnen als Referenz fr Entwickler herangezogen werden. Das Konzeptpapier und technische Details des E57-Dateiformats sind als Referenzmaterial von Daniel Huber erhltlich. Die Daten in
einer E57-Datei werden in einer XML-basierten hierarchischen Baumstruktur gespeichert, wie im folgenden Bild gezeigt. Auf niedriger Ebene werden die E57-Dateien als komprimierte Binrdateien gespeichert, um die Dateigre kompakt zu halten.Die Struktur einer E57-Datei ist in der folgenden Tabelle dargestellt.DateistrukturKopfzeileBinrteil
(Punkte)Binrteil (Punkte)Binrschnitt (Bild)XML-AbschnittE57 Kopfzeile Der E57-Header ist eine kleine 48-Byte-Binrstruktur, die wichtige Informationen auf Dateiebene enthlt, z. B. die Versionsnummer und den Speicherort des XML-Abschnitts. Es kann wie folgt progamatisch dargestellt werden.struct E57FileHeader { char fileSignature[8]; uint32 t
majorVersion; uint32 t minorVersion; uint64 t filePhysicalLength; uint64 t xmlPhysicalOffset; uint64 t xmllLogicalLength; uint64 t pageSize;}XML-Hierarchie Der XML-Abschnitt einer E57-Datei beschreibt die Baumhierarchie unter Verwendung einer Teilmenge von Standard-XML. Dies basiert auf acht E57-Elementtypen, bei denen jedes Element aus
einer Reihe von Kernbausteinen aufgebaut ist. Fnf dieser E57-Elemente sind terminale Typen und drei davon sind nicht-terminal. Terminaltypen Integer - vorzeichenbehaftete Ganzzahl mit einer Gre von bis zu 63 BitFloat - speichert eine Gleitkommazahl mit einfacher oder doppelter Genauigkeit im IEEE 754-1985-FormatScaledInteger - Speichert eine
Zahl mit einem Bruchteil als Ganzzahl zusammen mit einer Skalierung und einem OffsetString Speichert Textdaten als UTF-8-kodiert und untersttzt internationale ZeichenBlob - Speichert einen undurchsichtigen Block binrer Daten, die vom Lesegert je nach Kontext interpretiert werden.Non-Terminal-Typen Struktur - Enthlt einen ungeordneten Satz
von E57-Elementen beliebigen Typs. Eine E57-Struktur ist analog zu einer Struktur in der Programmiersprache C.Vektor - Enthlt eine geordnete Liste von im wesentlichen identisch typisierten Elementen. Ein Flag im Element erlaubt es, die Items auf Wunsch auf exakt identische Typisierung einzuschrnken.CompressedVector Enthlt eine geordnete
Liste identisch typisierter Elemente, die im Binrformat komprimiert sind. Wie beim Blob-Datentyp ist die Darstellung eines CompressedVector in einen XML-Teil und einen Binrteil unterteilt.Bezug libE57ASTM E57 Reader/Writer PointCab GmbH Talstrae 8 73249, Wernau Sorry to interruptCSS Error Verifizierte Informationen Die Dateiendung E57
wird fr das E57 3D Imaging Data Exchange-Format verwendet, das vom Unterausschuss Dateninteroperabilitt des ASTM E57-Ausschusses fr 3D-Bildgebungssysteme entwickelt wurde. Das E57-Dateiformat fr den 3D-Bilddatenaustausch kann Punktwolkendaten von Laserscannern und anderen 3D-Bildgebungssystemen sowie zugehrige 2D-Bilder und
Kernmetadaten speichern.Die E57-Datei ist als hierarchische Baumstruktur codiert, von denen einige in XML und einige in einem Binrformat codiert sind, das nicht XML ist. Der Groteil der Daten, einschlielich Punktdaten und Bilder, wird aus Effizienzgrnden in den Binrabschnitten codiert. Metadaten, wie z. B. Informationen zur Sensorhaltung,
werden in XML codiert. Die Binrabschnitte sind nicht in den XML-Abschnitt eingebettet. Stattdessen befinden sie sich in separaten Abschnitten der Datei und werden im XML-Abschnitt referenziert. Wenn Sie Probleme beim ffnen der Datei E57 haben, liegt das Problem in den meisten Fllen nur am Fehlen der richtigen installierten Anwendung. Whlen
Sie eines der Programme aus der Liste aus und installieren Sie es auf Threm Gert. Das Betriebssystem sollte dem installierten Programm automatisch das Dateiformat E57 zuordnen. Wenn nicht, klicken Sie mit der rechten Maustaste auf Thre E57-Datei und whlen Sie aus dem Men "ffnen mit" . Whlen Sie dann das installierte Programm aus und
besttigen Sie den Vorgang. Jetzt sollten alle E57-Dateien automatisch mit dem ausgewhlten Programm geffnet werden. Element Beschreibung MIME-Typ application/vnd.lotus-1-2-3 Standard ASTM E2807 Datenstruktur Hierarchisch Kompression Zlib, JPEG Metadatenuntersttzung Ja Koordinatensystem 3D kartesisch Maximale Dateigre Keine
spezifizierte Begrenzung Untersttzte Dimensionen X, Y, Z, Intensitt, Farbe Untersttzte Geometrien Punktwolken Dateiinteroperabilitt Plattformunabhngig XML-Untersttzung Ja (fr Metadaten) E57 ist die Dateiendung fr 3D-Laser-Scan-Daten, die durch die e57Viewer-Software des E57 Foundation Exchange File Format Consortium erstellt wurde. Dies
ist ein Datenaustauschformat fr 3D-Messdaten und -Images, das speziell fr Papierlose Messdatenerfassung entwickelt wurde. Es ist ein Standardformat, das 3D-Scannern und Computervisualisierungssoftware auf verschiedenen Plattformen ermglicht. Inhalt und Funktionen der E57-DateienE57-Dateien enthalten Scans, Tiefenbilder,
Wellenformsensorsignale, Metadaten und Referenzbilder von erfassten Objekten. E57-Dateiformate knnen mehr als nur Punktwolken enthalten. Sie speichern auch Informationen ber die Position der Scanner im Raum, um dadurch zuverlssigere Ergebnisse zu liefern. Sie knnen auch mit einem Kommentar versehen werden, der anzeigt, dass
Informationen nicht gendert oder gelscht wurden. Die Dateien sind in den Formaten XML, BIN und JPG verfgbar. Die Formatierung ist offen, sodass jeder Entwickler Wetten aufgeben und auf die bestehende Struktur aufbauen kann. Anwendungssoftware fr E 57 -DateienE 57 -Dateien knnen in mehreren CAD-Programmen und
Modellerstellungsanwendungen gespeichert und geffnet werden. Einige gngige Anwendungsprogramme, die zur Anzeige und Bearbeitung von E57 verwendet werden knnen, sind AutoCAD, AutoCAD Civil 3D, TinkerCAD, Vue Pro/XStream, RealityCapture, Grundograph Revit, Blender 3D, MeshLab, GAMMA Technology Viewer. E 57 -Dateien knnen
auch mit Microsoft Windows Explorer angezeigt werden. Andere hnliche Dateiextensionen sind: PLY, , , ,. Liste von Programmen, die E57-Dateien ffnen knnen FAQs und Anleitungen Schritte zum ffnen einer E57-Datei in AutoCAD Verwende AutoCAD 2021 oder neuer: Stelle sicher, dass du eine Version verwendest, die die Funktion "Point Cloud"
untersttzt. Installiere das Autodesk ReCap Tool: Lade und installiere Autodesk ReCap, ein Tool zur Datenkonvertierung fr Punktwolken. Importiere die E57-Datei in ReCap: ffne Autodesk ReCap. Whle Neues Projekt und benenne es. Klicke auf Importieren und whle die E57-Datei. Erstelle eine RCP-Datei: Klicke auf Export und whle RCP/RCS Speichere
die Datei ab. Importiere die RCP-Datei in AutoCAD: ffne AutoCAD. Gehe zu Einfgen > Punktwolke > Anhngen. Suche die RCP-Datei und fge sie ein. Schritt 1: Installieren Sie das kostenlose Software-Werkzeug CloudCompare. Schritt 2: ffnen Sie CloudCompare und importieren Sie die E57-Datei ber Datei > Laden. Schritt 3: Um die Datei in ein
anderes Format zu konvertieren, whlen Sie das geladene Punktwolkenobjekt in der Objektstruktur. Schritt 4: Gehen Sie zu Datei > Exportieren und whlen Sie das Zielformat, z.B. LAS oder PLY. Schritt 5: Speichern Sie die konvertierte Datei an einem Zielort Threr Wahl. 3. E57 zu LAS konvertieren Verwende das freie Tool CloudCompare, um E57-
Dateien in LAS zu konvertieren: Installiere CloudCompare: Lade es von der offiziellen Website herunter und installiere es. Starte CloudCompare: ffne das Programm nach der Installation. E57-Datei importieren: Klicke auf ffnen und whle deine .e57-Datei aus. Export als LAS: Nach dem Laden der Datei, whle sie im Objektbaum aus. Gehe zu Datei
Export Punktwolke als LAS: Whle den Zielordner und Dateinamen. Speichern: Klicke auf Speichern , um die Konvertierung abzuschlieen. Hinweis: Stelle sicher, dass alle erforderlichen Daten korrekt geladen werden, bevor du exportierst. 4. E57-Viewer fr Mac Schritte zur Betrachtung von E57-Dateien auf Mac: CloudCompare ist ein beliebter Open-
Source-Viewer und Bearbeitungssoftware fr Punktwolken. Laden Sie CloudCompare fr Mac herunter. Installieren Sie das Programm, indem Sie die heruntergeladene Datei ffnen. Starten Sie CloudCompare. ffnen Sie die E57-Datei ber Datei > ffnen im Men. Visualisieren Sie die Punktwolkendaten in der Benutzeroberflche.So ffnen und visualisieren
Sie eine Punktwolke mit der Dateierweiterung .E57 mit einem kostenlosen, vollstndig online verfgbaren ToolHaben Sie eine Datei mit der Erweiterung E57 erhalten und wissen nicht, wie Sie sie ffnen knnen? Mchten Sie mehr ber das Dateiformat E57 und allgemein ber Punktwolken-Dateiformate erfahren? Mchten Sie eine Beispieldatei einer
Punktwolke herunterladen?In diesem Fokus werden wir uns mit diesen Themen befassen und insbesondere:Zeigen wir IThnen, wie Sie eine E57-Datei einer Punktwolke ohne spezielle Software, online und in Echtzeit ffnen knnen;Stellen wir Thnen eine Beispieldatei einer Punktwolke in den Formaten E57 und LAS zum Download zur Verfgung.Dazu
benutzen wir usBIM.pointcloud, einen kostenlosen Online-Viewer zur Verwaltung von Punktwolken, der in das System von usBIM integriert ist. Wie man eine E57-Datei mit usBIM.pointcloud ffnetUm herauszufinden, wie Sie mit usBIM.pointcloud arbeiten knnen und um Schritt fr Schritt unseren Anweisungen zu folgen, empfehlen wir Thnen, kostenlos
auf den usBIM-Dienst zuzugreifen.Zunchst klren wir kurz, was das E57-Format ist.Das E57-Format (LIDAR Point Cloud Data File) ist ein neutrales Dateiformat, das herstellerunabhngig ist und zur Speicherung und zum Austausch von Punktwolken, Bildern und Metadaten von 3D-Modellen dient, die von Erfassungssystemen wie Laserscannern oder
hnlichen Instrumenten gescannt wurden.Es wird von der ASTM anerkannt, einer internationalen Organisation fr Standards, und ist im Standard ASTM E2807 dokumentiert.Nutzen Sie sofort den E57-Viewer onlineEs gibt verschiedene spezielle Software, die es Ihnen ermglicht, Dateien mit der Erweiterung E57 zu ffnen und anzuzeigen.Wenn Sie
jedoch nicht die richtige Software haben und nicht vorhaben, diese zu kaufen, empfehle wirch Thnen eine alternative Mglichkeit, die Datei ohne Installation von Software auf IThrem PC zu ffnen, anzuzeigen und zu verwalten.Hier zeige wir Ihnen konkret, wie man es mit usBIM.pointcloud ausfhren kann.Mit usBIM.pointcloud steht Thnen ein kostenloses
und vollstndig online verfgbares Tool zur Verfgung, um eine Punktwolke zu ffnen, anzuzeigen und Informationen hinzuzufgen, ohne Software auf Threm Gert herunterzuladen.Sie mssen nur auf die usBIM-Seite zugreifen und die Anmeldedaten Thres ACCA-Accounts eingeben. So greifen Sie auf usBIM zuWenn Sie noch kein ACCA-Account haben:gehen
Sie zur MyACCA-Seiteregistrieren Sie sich, indem Sie alle Thre Daten eingebengeben Sie Thre E-Mail und ein Passwort ein.Jetzt sind Sie bereit, auf usBIM.pointcloud und alle kostenlosen Anwendungen des integrierten usBIM-Systems zuzugreifen.An diesem Punkt mssen Sie nur noch die E57 Datei in die usBIM-Cloud hochladen und ffnen, um sie
sowohl vom PC als auch vom Smartphone aus anzuzeigen.Hier sind alle Schritte, die Sie befolgen mssen:melden Sie sich bei usBIM an (klicken Sie hier, um sich bei usBIM anzumelden)erstellen Sie einen neuen Ordner, indem Sie auf das entsprechende Symbol unten rechts klickenladen Sie die Datei des Punktwolkenmodells mit einem einfachen Drag
& Drop in den Ordner hochklicken Sie auf das Symbol in Form eines PC-Bildschirms neben der gerade hochgeladenen Datei und whlen Sie die Option ffnen.Was Sie mit usBIM.pointcloud tun knnenusBIM.pointcloud ist nicht nur ein einfacher Online-Viewer.Tatschlich, da es eine der Anwendungen des usBIM-Systems ist, ermglicht es Thnen auch, von
einer Reihe von Vorteilen der BIM-Methodik zu profitieren.Das 3D-Modell der Punktwolke kann somit mit ntzlichen Informationen und Daten angereichert, mit Kollegen geteilt, mit BIM-Modellen, die mit jeder BIM-Authoring-Software erstellt wurden, koordiniert usw. werden.Zusammenfassend knnen Sie neben der fotorealistischen Anzeige des
Punktwolkenmodells auch:dem Kunden das Modell von jedem internetfhigen Gert aus zeigenauch komplexe Modelle von texturierten Meshs im Browser navigierenlineare Messungen, Flchen und Winkel direkt aus dem 3D-Modell extrahieren, auch wenn es mit Software erstellt wurde, die Sie nicht besitzenSchnitte des Modells an beliebigen
gewnschten Punkten erstellenmehrere 3D-Modelle auch in verschiedenen Dateiformaten (proprietr und nicht proprietr) koordinierendem Modell Informationen, Links, Videos, Bilder und Dateien jeglicher Art hinzufgenPunktwolken und BIM-Modelle ber den usBIM-Chat teilen, ohne Dateien auszutauschen und zu duplizieren, dank einer einfachen
Chat-Nachricht.Um mehr ber die Funktionen von usBIM.pointcloud zu erfahren, lesen Sie den Artikel: Wie man eine Punktwolke online visualisiert.Von usBIM.pointcloud untersttzte PunktwolkenformateMit usBIM.pointcloud knnen Sie viele weitere Formate im Zusammenhang mit Punktwolken verwalten.Die von usBIM.pointcloud untersttzten
Formate sind:Alle oben beschriebenen Funktionen gelten fr jedes aufgelistete Dateiformat.Download-Beispiel einer PunktwolkeUm die Beispiel-Datei einer Punktwolke herunterzuladen, melden Sie sich kostenlos bei usBIM an und verwenden Sie eine der in der Mit mir geteilten Ordner verfgbaren Dateien, um die Anzeige einer E57 Datei selbst
auszuprobieren.Wenn Sie sich bei usBIM anmelden, knnen Sie die Datei kostenlos herunterladen und sie mit spezifischer Software, die Sie besitzen, ffnen oder das Modell direkt online mit usBIM.pointcloud anzeigen und verwalten.Diese zweite Methode ist sicherlich vorteilhafter, weil:Sie vermeiden, zustzliche Software auf IThrem PC zu
installierenSie speichern Ihre Modelle sicher in der usBIM-Cloud und belegen keinen Speicherplatz auf Threm PCSie mssen keine Kosten fr den Kauf einer Lizenz oder das Aktualisieren von Software tragenSie sparen Speicherplatz auf Ihrer FestplatteSie knnen 3D-Modelle von jedem internetfhigen Gert (PC, Tablet, Smartphone) anzeigenSie teilen
auch groe Modelle mit Thren Mitarbeitern ber einen einfachen Link, ohne Dateien herunterzuladen und zu duplizieren.Um die Beispiel-Datei der Punktwolke herunterzuladen, folgen Sie diesen Anweisungen:melden Sie sich bei usBIM mit Thren Zugangsdaten anklicken Sie im Abschnitt Mit mir geteilt auf den Ordner ACCA software und ffnen Sie den
Ordner Examplessuchen Sie die Datei mit der Erweiterung E57 unter den verfgbaren Beispieldateienklicken Sie auf die drei Punkte neben der Datei und whlen Sie Download.So haben Sie die Beispiel-Datei der Punktwolke heruntergeladen.Beachten Sie auch, dass Sie mit usBIM den Vorteil haben, das 3D-Modell der Punktwolke auch ohne
Herunterladen der Datei auf Thren PC verwalten knnen. Tatschlich knnen Sie es fotorealistisch direkt im Browser Ihres PCs oder Smartphones anzeigen und navigieren. Weitere Informationen
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